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Possibili approcci al problema del seakeeping

Simulazioni numeriche Computational
Fluid Dynamics (CFD)
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Esempi di risultati di simulazioni

Diagrammi polari dei RAO (Sussulto) al Sopra-elevazione ondosa (wave pattern)
variare della velocita e dell'angolo di per nave che avanza con mare in prua.
incontro nave-mare
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Pros & Cons

Forniscono direttamente gli operatori di
risposta (RAO)

Forniscono una risposta statistica (valori
significativi delle risposte)

Utili ai fini del progetto per avere una
caratterizzazione della risposta

Tempi di calcolo contenuti

Forniscono la storia temporale della
risposta

Utili per verificare fenomeni fortemente
non-lineari e/o particolari

Utili per verificare il transitorio

DOMINIO FREQUENZA

DOMINIO TEMPO

Utilizzano la teoria lineare
(scomposizione dei problemi e
sovrapposizione degli effetti)

Alcune non-linearita possono essere
introdotte mediante tecniche specifiche

Tempi di calcolo tipicamente elevati
Occorre processare ulteriormente i
risultati per ritrovare la caratterizzazione
statistica delle risposte (utilizzando una
durata opportuna delle serie temporali)
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